1) Mettre les steerers :

1H_0  = + 0.93  //////  2H_0  = - 2.86  //////  1V_0  = - 0.9  //////  - 2V_0  = + 1.41  ( = valeurs du shift du 10 sept donnant un axe section pas trop mal, pour Soleno = 220)

Attention : mettre Soleno = 220 et pas autre chose car l'alignement du soleno n'est pas parfait et on ne peut pas melanger tous les desalignements a la fois ...


Pour alignement steerers HORIZONTAUX :

2) Trouver un range de phase section (phi_min, phi_max) le plus grand possible

a) qui ne fait aller le faisceau QUE dans UN SEUL SENS lors du passage phi_min --> phi_max (ou phi_max --> phi_min, peu importe)

b) et pour lequel le faisceau reste "entier et sexy" et reste sur l'ecran tout le long du passage de ph_min a ph_max , et ce pour les 3 setups de steerers suivants :

1H_0             //////    2H_0             //////   1V_0    //////    2V_0   
1H_0 + 1 A   //////     2H_0 - 1 A   //////   1V_0    //////    2V_0
1H_0 - 1  A  //////     2H_0 + 1 A   //////   1V_0    //////    2V_0

3) Lancer le script de Kevin  ( /data/shared/commissioning_scripts/Linac/Alignement/Alignement_Section.py )
    en ayant  auparavant REMIS les STEERERS a  :  1H_0   //////   2H_0   //////  1V_0   //////   2V_0 .
   
Parametres a mettre dans le script :

Amp_min1  = -1
Amp_max1 = +1
Amp_min2  = -1
Amp_max2 = +1
NbSteps = 10 (environ)
PhaseMin  = phi_min determinee en 2) 
PhaseMax = phi_max determinee en 2)
NBrep=10 (environ)
Steerer1 = ..... mettre "H"
            2                     "H"

4) Quand le programme est termine ouvrir Section scan MinMax.csv.
    Repérer la ligne ou YAGXdist est minimum et recommencer l'etape 3) avec ces nouvelles valeurs pour 1H_0 et  2H_0


Faire pareil ensuite pour le vertical
 - avec les valeurs 1H_0 et  2H_0 fixes = celles trouvées a la fin de l'alignement Horizontal
 - et sans oublier de mettre "V" pour les lignes Steerer1 et 2 dans le script

Pour affiner, a la fin, il faudra diminuer les Amp_min et Amp_max.

ATTENTION : il faut changer le nom du dernier Section scan MinMax.csv avant de relancer le script sinon il sera écrasé. Et c'est mieux de garder toutes les traces des couples de steerers qui auront été essayés pour que je puisse avoir des pistes s'il s'avérait que cela ne converge pas bien.
